BECOME TRUE

FERNGESTEUERTE MODELLE UND ZUBEHOR

Tarot280/FPV/Race

Bedienungsanleitung

Technische Daten:

Controller: CC3D Atom

Motoren: MT2204-1550KV

Regler: 12A BL Heli ESC

Propeller: 5x3 3 Blatt

Video TX: 5.8GHz TL300N /TL300N2
Video RX: 5.8GHz TL300K / TL300K2
Kamera: PAL Standard

BaugroBe: 280mm

Bauart: Kohlefaser Chassis
Hohe: 90.4mm

Lange :2220mm/340mm
Breite: 252mm/370mm
Gewicht:130g
Akkuanschluss: XT60 Stecker
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BECOME TRUE

FERNGESTEUERTE MODELLE UND ZUBEHOR

Herzlich willkommen

AMEWI TRADE e.K. ist ein junges, international tatiges Import- und GroBhandelsunternehmen im

Bereich RC Modellbau und Spielwaren, mit Sitz in Borchen bei Paderborn.

Unsere Produktpalette umfasst mittlerweile ca. 1.000 Hauptartikel und ca. 5.000 Zubehdr- und Ersatzteile.
Dazu gehoren vor allem ferngesteuerte Fahrzeuge, Quadrocopter, Flugzeuge, Hubschrauber, Boote,
Kettenfahrzeuge sowie Kreativartikel der Marken Malinos und Puzzle Pilot.

Das Vertriebsnetz besteht aus weltweit ca. 600 Fach- und Onlinehandlern.

Die Firma AMEWI Trade e.K. ist ein reines GroBhandelsunternehmen.

Wir vertreiben unsere Produkte ausschlie8lich an Einzelhandler.

Wenn Sie als Endverbraucher AMEWI-Produkte erwerben, gehen Sie einen Vertrag mit dem
Einzelhandler ein.

Wenden Sie sich bitte bei Gewahrleistungsfallen immer an lhren Handler.
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Impressum

AMEWI Trade e.K.
Nikolaus-Otto-Str. 6
33178 Borchen

Vertretungsberechtigter: Melitta Widerspan
Verantwortlich fiir den Inhalt der Website: Melitta Widerspan

USt.-IdNr.: DE234941066
Steuernummer: 339/5308/ 1578
HRB 4933, Amtsgericht Paderborn

WEEE-Reg.-Nr.: DE 93834722 (Registrierter Hersteller bei der Stiftung Elektro-Alt-Register)

Copyright AMEWI Trade e.K.

Fotografie, Verfilmung in jeglicher Art und Weise, Fotokopien / Kopien in jeglicher Art und Weise,
Erfassung und Speicherung /Datenverarbeitung in jeglicher Art und Weise,

Nachdruck -auch auszugsweise und Vervielfiltigung in jeglicher Art und Weise bediirfen der
schriftlichen Genehmigung

von AMEWI Trade e.K.

Diese Anleitung entspricht dem technischen Stand des Produktes bei Drucklegung.
Produktupdates sowie sonstige Anderungen in Ausstattung und Technik vorbehalten.
Aus der Bedienungsanleitung konnen keinerlei Anspriiche abgeleitet werden.

AMEWI Trade e.K. haftet nicht fiir Druckfehler, Anderungen vorbehalten!

Dieses Produkt ist kein Spielzeug. Es ist nicht fiir Personen unter 14 Jahren geeignet.

Lesen Sie die Anleitung aufmerksam und suchen Sie als Anfanger die Hilfe eines erfahrenen Modellbauers.
Das Modell und Zubehér muss vor Kindern unter 3 Jahren ferngehalten werden.

Einzelteile konnen verschluckt werden und fiihren so zu einer Erstickungsgefahr.
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A. Rechtliche Hinweise

1 Sicherheit

Vor Inbetriebnahme alle Warn- und Sicherheitshinweise in dieser Anleitung und auf der Verpackung
lesen und beachten!

Diese Anleitung mit den Sicherheitshinweisen muss unbedingt aufbewahrt und bei einem
Weiterverkauf des Modells an den Kaufer weitergegeben werden.

Achtung! Das Modell enthilt kleine Teile, die beim Verschlucken gesundheitliche
Schaden verursachen kénnen.
Halten Sie alle Kleinteile von Kindern unter 3 Jahren fern.

X
LiPo-Akkus sind wesentlich empfindlicher als herkdmmliche Akkus. Die Sicherheits-
e hinweise missen deshalb genauestens befolgt werden. Bei falscher Handhabung von
LiPo-Akkus besteht Brandgefahr. Beachten Sie bei der Entsorgung immer die in lhrem
Land giiltigen Vorschriften.

1.1 Verwendungszweck

Das Modell ist ein fertig montiertes, elektrisch angetriebenes Modell inkl. Motoren, Drehzahlreglern
und LiPo-Flug-Akku. Der Flug-Akku befindet sich fest eingebaut im Rumpf, das dazugehdorige
Ladegerat ist extern. Die Steuerung erfolgt durch die beiliegende 2,4 GHz Funkfernsteuerung.
Benutzen Sie das Modell nur in Innenrdumen ausreichender GréRe und im AuRenbereich nur bei
geringer Windstarke.

Das Modell ist nur fiir Fortgeschrittene geeignet, die bereits Erfahrung mit Quadrokopter-Modellen
haben.

Das Modell ist nur geeignet fur Jugendliche tUber 14 Jahren. Bei unter 14-jahrigen muss der Betrieb
des Modells von einem Erwachsenen beaufsichtigt werden. Weisen Sie Kinder auf die moglichen
Gefahren beim Umgang mit dem Modell hin.

1.2 Hinweise zum sicheren Betrieb
Der Hersteller bzw. der Handler haftet nicht, wenn Verluste bzw. Schaden durch unsachgemaRe
Anwendung verursacht werden.

Welche Pflichten habe ich als Modellflieger
e Die Inbetriebnahme und der Betrieb des Modells erfolgt auf Gefahr des Modellfliegers. Nur ein
vorsichtiger und Uberlegter Umgang beim Betrieb schiitzt vor Personen- und Sachschaden.
e Der Modellflieger muss im Besitz seiner vollen korperlichen und geistigen Fahigkeiten sein. Der
Betrieb des Modells unter Alkohol-, Medikamenten- oder Drogeneinwirkung ist nicht erlaubt.

Was muss ich beim Betrieb beachten?

e Das Modell und die Fernsteuerung nicht 6ffnen oder die Konstruktion verandern.

e Das Modell nicht weiterbenutzen, falls die Rotoren beschadigt oder gebrochen sind, um ein
Verletzungsrisiko auszuschlieRen.

e Keine Feuchtigkeit in die Komponenten eindringen lassen, sonst kann die Elektronik beschadigt
werden.

e Darauf achten, dass weder Finger, Haare oder lose Kleidung in die Rotoren geraten.

e Finger, Kopf und Korper vor den sich drehenden Bauteilen weghalten, um Verletzungen zu
vermeiden.



e Folge haben. Deshalb immer einen Abstand von mindestens 3 m zu dem Modell halten, um
ZusammenstolRe oder Verletzungen zu vermeiden.

Was muss ich bei der Umgebung beachten?
e Der Flugbetrieb erfordert einen freien Raum von mindestens (5 x 5 x 3) m ohne Hindernisse.
Genigend Abstand zu Menschen, Tiere, M6beln und anderen Hindernissen halten.
e Zu verkehrsreichen und belebten Bereichen genligend Abstand halten.
e Genigend Abstand zu Windkraftanlagen, Hochspannungsleitungen und Telefonmasten halten.
e Nicht Giber offene Wasserflachen fliegen und auf genligend Abstand zu Brutgebieten achten.

1.1 B: Modellflug und Flugrecht

1.1.1 Grundregeln fiir das Verhalten im Luftverkehr

Modell Quadrokopter in der Luft sind sie dem rechtlichen Sinne nach Luftfahrzeuge. Sie sind damit
Teilnehmer am Luftverkehr und unterliegen den Bestimmungen des Luftverkehrsgesetzes (LuftVG),
der Luftverkehrsordnung (LuftVO) und der Luftverkehrs-Zulassungs-Ordnung (LuftVZO).

Folgende Grundregeln gelten fiir alle Modellflieger:

§ 1 LuftVO - Grundregeln fiir das Verhalten im Luftverkehr

(1) Jeder Teilnehmer am Luftverkehr hat sich so zu verhalten, dass Sicherheit und Ordnung im
Luftverkehr gewahrleistet sind und kein anderer gefahrdet, geschadigt oder mehr als nach den
Umstanden unvermeidbar behindert oder beldstigt wird.

(2) Der Larm, der bei dem Betrieb eines Luftfahrzeugs verursacht wird, darf nicht starker sein, als
es die ordnungsgemaRe Flihrung oder Bedienung unvermeidbar erfordert.

(3) Wer infolge des Genusses alkoholischer Getréanke oder anderer berauschender Mittel oder
infolge geistiger oder korperlicher Mangel in der Wahrnehmung der Aufgaben als Fihrer eines
Luftfahrzeugs oder sonst als Mitglied der Besatzung behindert ist, darf kein Luftfahrzeug fiihren
und nicht als anderes Besatzungsmitglied tatig sein.

1.1.2 Haufig gestellte Fragen zum Flugbetrieb

Wann darfich fliegen?

Flugzeit ist von Sonnenaufgang bis Sonnenuntergang.

Nachtflige werden momentan toleriert, wenn von dem Modell keine Larmbelastigung ausgeht und
es Uber Positionslichter verfiigt.

Weitere Informationen finden Sie in § 1 LuftVO - Grundregeln flir das Verhalten im Luftverkehr.

Wo darfich fliegen?

Grundsatzlich Gberall, sofern das Einverstandnis des Grundstiickeigentlimers vorliegt, dessen
Gelédnde Sie betreten wollen.

Beachten Sie in diesem Zusammenhang folgende Bestimmung: im Abstand von weniger als 1,5 km
von Wohngebieten diirfen Modelle mit Verbrennungsmotor nur mit Erlaubnis der 6rtlich zustandigen
Luftfahrtbehorde des Landes betrieben werden, wobei die Definition des "Wohngebiets" nicht
einheitlich geregelt ist.

Beachten Sie bei allen Modellflugaktivitaten die Luftsperrgebiete (Anhang §62 LuftVG) und halten
den Mindestabstand von 1,5 km von der Begrenzung von Flugplatzen ein.

Weitere Informationen finden Sie in § 16 LuftVO - Erlaubnisbedirftige Nutzung des Luftraums.



Wie hoch darfich fliegen?

Das Modell muss im Sichtflug betrieben werden. Fliegen Sie nur so hoch, dass Sie noch in der Lage
sind mit bloRem Auge die Fluglage zu erkennen. Bei zu groRer Hohe kann man diese nicht mehr
richtig einschatzen und gibt eventuell falsche Steuerbefehle. Dies kann zu Stérungen von anderen
Teilnehmern, sowie der Beschadigung oder dem Verlust des Modells fihren.

Empfohlen wird eine Flughohe von 50 cm bis 3 m.

Weitere Informationen finden Sie in § 16 LuftVO - Erlaubnisbediirftige Nutzung des Luftraums.

Muss ich mein Modell kennzeichnen?
Bei Flugmodellen mit einem Gewicht von fiinf Kilogramm und mehr muss an sichtbarer Stelle Name
und Anschrift des Eigentiimers in dauerhafter und feuerfester Beschriftung angebracht sein.

Darfich aus dem Modell Gegenstinde abwerfen bzw. abschief3en?

Das Abwerfen oder Ablassen von Gegenstanden oder sonstigen Stoffen aus oder von Luftfahrzeugen
ist verboten.

Weitere Informationen finden Sie in § 17 LuftVO - Abwerfen von Gegenstanden.

Benotige ich eine Versicherung?

Nach der neuen Regelung des §103 Abs. 3 LuftVZO missen alle Flugmodelle, unabhangig von Grofie
und Gewicht, versichert sein. SchlieBen Sie eine spezielle RC-Modell-Haftpflichtversicherung ab.
Private Haftpflichtversicherungen decken die Modellflugrisiken nur noch in Ausnahmefallen ab.

Wer ohne oder nicht ausreichender Haftpflichtversicherung ein Flugmodell im 6ffentlichen Luftraum
betreibt, begeht eine Ordnungswidrigkeit.

Fragen hierzu werden lhnen vom Fachhandel gerne beantwortet.

Weitere Informationen finden Sie in § 33 - § 43 LuftVG sowie § 102 -§ 106 LuftVZzO.

Was muss ich bei Verwendung in geschlossenen Riumen beachten?

Geschlossene Raume gelten nicht als 6ffentlicher Luftraum. Der Flugbetrieb unterliegt daher nicht
dem LuftVG.

Hier besteht die Haftpflicht nach dem Biirgerlichen Gesetzbuch (BGB).

Was muss ich beim First Person View-Flug beachten?

Flr den FPV-Flug (auf Deutsch: Ich-Perspektive oder Immersionsflug) gelten die gleichen Regeln wie
fir den normalen Modellflug.

Zusatzlich wird eine zweite Person bendtigt, der sogenannten "Spotter". Dieser muss in der Lage sein,
das Modell jederzeit zu Glbernehmen und zu landen. Dies setzt voraus, dass man nur soweit oder
hoch fliegt, dass der Spotter die Fluglage noch gut erkennen kann.

Fir die Videolbertragung sind in Deutschland nur die zwei Frequenzen 2,4 GHz und 5,8 GHz
zugelassen. Die maximale Sendeleistung auf diesen Frequenzen ist auf 10mW bzw. 25 mW limitiert.
Diese Betriebsart ist eventuell nicht mit der normalen RC-Modell-Haftpflichtversicherung abgedeckt.
Erkundigen Sie sich vorher bei ihrer Versicherung



C. Fotos/Videos

Fotos und Videos werden auf der SD Karte gespeichert.
Stellen Sie sicher das Ihr PC Gber ein sogenanntes Windows CODEC PACK verfiigt, um die Videos
wiedergeben zu kénnen.

Beachten Sie den Datenschutz
Die nachfolgenden Ausfiihrungen gelten nur fur die private Nutzung der Aufnahmen.
Bei gewerblicher Nutzung informieren Sie sich Giber die spezifischen Regelungen.

Das allgemeine Personlichkeitsrecht
Das Recht am eigenen Bild ist eine Auspragung des allgemeinen Personlichkeitsrechts. Es gilt der §
201a StGB. Danach wird mit Freiheitsstrafe bis zu einem Jahr oder mit Geldstrafe bestraft, wer

e von einer anderen Person, die sich in einer Wohnung oder einem gegen Einblick besonders
geschitzten Raum befindet, unbefugt Bildaufnahmen herstellt oder Ubertrdagt und dadurch
deren hochstpersdnlichen Lebensbereich verletzt.

e Ebenso wird bestraft, wer eine durch eine Tat nach Absatz 1 hergestellte Bildaufnahme
gebraucht oder einem Dritten zugdnglich macht.

e eine befugt hergestellte Bildaufnahme von einer anderen Person, die sich in einer Wohnung
oder einem gegen Einblick besonders geschiitzten Raum befindet, wissentlich unbefugt einem
Dritten zugdnglich macht.

Schutz der Privatsphire

Die Privatsphare ist durch Art. 1 Abs. 1 Satz 1, Art. 2 Abs. 1 GG geschutzt. Nach Feststellung des BGH
muss es niemand hinnehmen, dass seine Privatsphire unter Uberwindung bestehender Hindernisse
mit entsprechenden Hilfsmitteln (z.B. Teleobjektiv, Leiter, Quadrokopter) “ausgespaht” wird.

Fir Aufnahmen von Personen kann man sich als grobe Faustformel merken: Wenn ich nicht selbst in
dieser Situation fotografiert werden mochte, fotografiere ich auch keinen anderen.

Luftaufnahmen von Gebduden, Parks und éffentlichen Kunstwerken

Das Erstellen von Fotos von urheberrechtlich geschiitzten Gebauden ist generell durch die
Panoramafreiheit gedeckt.

Bei Bauwerken erstreckt sich diese Erlaubnis aber nur auf die duRere Ansicht. Voraussetzung ist
jedoch, dass die Aufnahme nicht von einem Privatgrundstlick, sondern von 6ffentlicher StraRe ohne
Hilfsmittel (z.B. Leiter, Quadrokopter) aus aufgenommen wurde.

Mit Luftfahrzeugen dirfen keine Anlagen fotografiert werden, wenn zu befiirchten ist, dass eine
Sicherheitsgefahrdung eintritt. Dies gilt insbesondere fiir:

e militdrische Gegenstdande und Einrichtungen
e Bahnhofe und Verkehrsanlagen
e Offentliche Vorfiihrungen, Sportveranstaltungen, Versammlungen etc.

Flr private Luftaufnahmen besteht keine Aufstieg-Genehmigungspflicht mehr.
Holen Sie sich immer eine Erlaubnis, bevor Sie ein fremdes Grundstlick betreten.



Hinweise zur Konformitat

Dieses Modell wurde nach dem derzeit aktuellen Stand der Technik gefertigt. Das Produkt erfullt die Anforderungen der
geltenden européischen und nationalen Richtlinien. Die CE-Konformitdt wurde nachgewiesen. Die Firma AMEWI Trade e.K.
erklart hiermit, dass dieses Produkt den grundlegenden Anforderungen und den (brigen einschlagigen Bestimmungen der
Richtlinie R&TTE 2014/53/EU entspricht. Das Produkt ist konform nach den Richtlinien der R&TTE.

Die entsprechenden Erklarungen und Unterlagen sind beim Hersteller hinterlegt und kénnen dort angefragt und bezogen

werden.

AMEWI Trade e.K., Nikolaus-Otto-Str. 6, 33178 Borchen, Fax: +49 5251/288965-19, Email: info@amewi.com, www.amewi.com.

Weitere Fragen zum Produkt und zur Konformitét richten Sie bitte an:
AMEWI Trade e.K., Nikolaus-Otto-Str. 6, 33178 Borchen, Fax: +49 (0)5251 / 288965-19, Email: info@amewi.com.

Sicherheits- und Gefahrenhinweise

e b

Achtung! Bei Schaden, die durch Nichtbeachten dieser Bedienungsanleitung verursacht werden, erlischt der
Anspruch auf Gewahrleistung! Fiir Folgeschaden tibernehmen wir keine Haftung! Bei Sach- oder
Personenschdden, die durch unsachgemaRe Handhabung oder Nichtbeachten der Sicherheitshinweise
verursacht werden, bernehmen wir keine Haftung!

Achtung! Aus Sicherheits- und Zulassungsgriinden (CE) ist das eigenméachtige Umbauen und/oder Verandern des
Gerétes nicht gestattet. Zerlegen Sie es das Modell nicht.

Achtung!Kleinteile. Erstickungs- oder Verletzungsgefahr durch Kleinteile.

Achtung! Das Produkt ist kein Spielzeug und nicht fiir Personen unter 14 Jahren geeignet!

Das Produkt darf nicht feucht oder nass werden.

Das Fahrzeug darf nur auf glatten, ebenen und sauberen Flachen verwendet werden.

Durch Herunterfallen aus bereits geringer Hohe wird das Produkt beschadigt.

Der gleichzeitige Betrieb von Fahrzeugen der gleichen Sende-/Empfangsfrequenz ist nicht méglich, da sich diese
gegenseitig beeinflussen.

Hinweise zu Batterien / Hinweise zur Batterieentsorgung

Achtung! Batterien / Akkus gehéren nicht in Kinderhédnde.

Ein Wechsel der Batterien oder Akkus ist nur durch einen Erwachsenen durchzufiihren. Niemals
wiederaufladbare Akkus mit Trockenbatterien mischen. Niemals volle mit halbleeren Akkus/Batterien mischen.
Niemals Akkus verschiedener Kapazitat mischen. Versuchen Sie niemals Trockenbatterien zu laden. Achten Sie
auf die richtige Polaritat. Defekte Akkus/Batterien sollten ordnungsgemaR (Sondermdll) entsorgt werden. Den
Ladevorgang niemals unbeaufsichtigt durchfiihren. Bei Fragen zur Ladezeit lesen Sie die Bedienungsanleitung
oder wenden Sie sich an den Hersteller.

Entsorgungshinweise

v
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Die Firma AMEWI ist unter der WEEE Reg. Nr. DE93834722 bei der Stiftung EAR angemeldet und recycelt alle
gebrauchten elektronischen Bauteile ordnungsgemal. Elektrische und elektronische Gerate dirfen nicht in den
Hausmill! Entsorgen Sie das Produkt am Ende seiner Lebensdauer gemal} den geltenden gesetzlichen
Vorschriften. Sie als Endverbraucher sind gesetzlich (Batterieverordnung) zur Riickgabe aller gebrauchten
Batterien und Akkus verpflichtet, eine Entsorgung tGber den Hausmiill ist untersagt!

Schadstoffhaltige Batterien/Akkus sind mit nebenstehenden Symbolen gekennzeichnet, die auf das Verbot der
Entsorgung liber den Hausmill hinweisen. Die zusatzlichen Bezeichnungen fiir das ausschlaggebende
Schwermetall sind: Cd=Cadmium, Hg=Quecksilber, Pb=Blei (Bezeichnung steht auf Batterie/Akku z.B. unter den
links abgebildeten Miilltonnen-Symbolen).

Durch die RoHS Kennzeichnung bestatigt der Hersteller, das alle Grenzwerte bei der Herstellung beachtet
wurden.

Mit dem Recyclingsymbol gekennzeichneten Batterien kénnen Sie in jedem Altbatterie -Sammelbehélter (bei den
meisten Supermarkten an der Kasse) entsorgen. Sie dirfen nicht in den Rest- bzw. Hausmdiill.

Die Firma AMEWI Trade e.K. beteiligt sich am Dualen System fiir Verkaufsverpackungen tber die Firma Landbell
AG. Die verwendeten Verpackungen werden von Partner-Unternehmen (Entsorgern) bei den privaten
Endverbrauchern (Haushalten, ,,Gelber Sack”, ,,Gelbe Tonne”) abgeholt, sortiert und ordnungsgemaR verwertet.
Die Teilnahme an einem Dualen System tragt zur CO2-Einsparung teil.



Tarot 280

1.Vorbereitungen

Die Tarot 280 wird vorinstalliert ausgeliefert.
Sie missen lediglich die Rotorblatter montieren und das CC3D konfigurieren.

Montieren Sie die Propeller wie in gezeigter Drehrichtung.
Die Sicherungsmutter ziehen Sie per Hand entgegen der Propellerdrehrichtung an.
Diese zieht sich sobald die Motoren laufen selbststandig fest.




Schliel3en Sie nun den Empfanger an das CC3D Atom an.

Verbinden Sie hierzu das mehradrige Kabel mit dem Empfanger wie auf der Abbildung gezeigt.
Sie kdnnen die Belegung spater in der Fernsteuerungskonfiguration tiberprifen.

Kanal 1 = hellblaues Kabel

Kanal 2 = gelbes Kabel

Kanal 3 =Weil3 Rot Schwarzes Kabel (+/- ist die Stromversorgung von einem Regler, darauf achten

nur von einem Regler +/- in den Empfanger einzustecken. Entfernen oder isolieren Sie bei den 3 anderen
Reglern jeweils +/- Kabel, es muss nur der Impuls (weil3es Kabel) in den Empfanger gesteckt werden)
Kanal 4 = gelbes Kabel

Kanal 5 = griines Kabel

Kanal 6 = schwarzes Kabel
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2.Video Sender und Empfanger
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3. Inbetriebnahme / PC Anschluss
Tarot 280 CC3D Atom Konfiguration mit Open Pilot

Achten Sie bei der CC3D Konfiguration darauf, das die Rotorblatter nicht installiert sind (Verletzungsgefahr).
SchlieBen Sie den Akku wie gezeigt an.
Mittels des USB Kabels verbinden Sie das CC3D Atom mit dem Windows PC wie gezeigt.

USB PC Anschluss



4. Installation der Software Open Pilot:

Open Pilot ist eine Open Source Software, derzeit die weltweit bekannteste flir Quadrocopter.
GPLv3 : http://www.gnu.org/licenses/gpl-3.0.txt
BY-SA v3 http://creativecommons.org/licenses/by-sa/3.0/

Rufen Sie die Webseite https://www.openpilot.org/ in lhrem Browser auf.

Unter Docs und Software laden Sie bitte die entsprechende Open Pilot Version herunter.
Installieren Sie diese auf lhrem Windows PC.

Schliel3en Sie das CC3d Atom an den PC an, schalten die Fernsteuerung ein und verbinden den Antriebsakku

mit der Tarot 280.

Starten S|e in der Software Open Pilot den Vehicle Setup Wizard und folgen den Anwelsungen
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Welcome to the OpenPilot Setup Wizard

This wizard will guide you through the basic steps required to sstup your OpenFilot controller for the first tme.
You will be asked questions about your platform (multirotor/hely/foed-wing) which this wizard will usa to
configure your conkroller for its first flight-

l This wizard does not configure all of the advanced settings availabla in the GCS Canfiguration. All basic and
advanced configuration paramsters can be modified later by using the GCS Configuration plugin.

WARNING: YOU MUST REMOVE ALL PROPELLERS
FROM THE VEHICLE BEFORE PROCEEDING!

Disregarding this waming puts you at risk of injury?
Mow that your props are removed we can get started. Ready?




Klicken Sie auferase all settings” und dann auf Upgrade.

Firmware Update

It ts necessary that your firmware and ground control software are the same version,

When you are ready you can start the upgrade below by pushing the button. Tt is critical that nothing disturbs the board while the
firmware is being written,

It is recommended that you erase all settings on the board when upgrading firmware, Using saved settings for a previous version of
the firmware may result in undefined behaviour and in worst case danger, It is possible to suppress the erase by deselectng
the check box below.

¥ Erase all setings

(3 Upgrade

—_
N

Klicken Sie auf next.

OpenPilot Board Identification

To continue, the wizard neads to determing the configuration required for the type of OpanPilot contraller you have. When
connected, the wizard will attempt to automatically detect the type of board.

If the board is already connected and successfully defected, the board type will already be displayed. You can Disconnect and
select another device i you need to detect another board,

T your board is not cannected, please connect the board to & USB port on your computer and select the device fram the list balow,
Then press Connect.

Connection device: LSE: CopterControl =
Detected board type: CpenFiot Copteriomtral D

<Back || Mewt> || Canced




Wahlen Sie lhren Empfangertyp aus.

OpenPilot Input Signal Configuration

The DpenPilot controfler supports many different types of mput signals. Flease select the type of input that matches your receier
configuraton. If you are unsure, Just feave the default option selected and continue the wizard.

Somie input options require the DpenPilot controliar to be rebooted before the changes can take place. I an option that requires a
reboot is selected, you will be instructed to do so on the next page of this wizard.

P PWIA - One cable per channel

S.Bus

Wahlen Sie Multirotor aus.

Vehicle Type Selection

To continue, the wizard needs to know what type of vehicle the OpenPilot controller board is geing to-be used with, This step is
crucil since much of the following configuration is unique per vehide type.

Go shead and select the type of vehicle for which you want to create a configuration.
The current version gnly provides functionality for Multirotors and Fisxed-wing aircraft.

—

Hellcopter Surface




Wahlen Sie Quadrocopter X -Standard.

OpenPilot Multirotor Configuration

This part of the wzand wil set up the OpenPiiot controller for use with a fiyng platform utitang mulbple rotors. The wizard supports the most common types of
multirotors. Other vanants of multrotors can be configured by usng custom configuration cotions N the Configuration plugin in the GES,

Piaase select the type of multirolor you want (o creste a configuration for below:
Select: | Quadcapter X - |

|n!xq.ndcmtumsﬁ1rmuiuduﬂunﬂtmmmnm
configuration. Two of the motors rotate docvwese and two counter
|mmmmmmmmmH the same
|&m®ﬂ;msﬂﬂhm¢h1rﬂh aiso commanly used for
FPY

Icﬂp:kh#ru”{a'uil

Wahlen Sie den Reglertyp -Rapid ESC.

DpenPilot Output Signal Configuration

To set an optimal configuration of the output signals powenng your motors, the wizard needs to know what type of Eledronic Speed
Controllers (ESCs) you will use and what their capabilities are.

Pleasa select one of the options balow. I you are unsure about tha capabilities of your ESCs, just legve the dafault option sslectad
and continue the wizard.

Standard ESC Rapid ESC OneShot ESC

| <gak || pests || Canesd |




Konfigurations Zusammenfassung

A e

OpenPilot Configuration Summary

specific vehicle has baen collected,

OpenPilot Contralier with the current configuration.

The following steps require that your OpenPilot controlier is connected according to the diagram, remains
wirard.

lcontroller type: OpenFilot CopterControl 30

| Vehicle bype: Multirotor

Vehicle sub type: Quadcopter X

Input type: PWM (One cable per channel)

spead Controller (ESC) type: Rapid ESC (490 Hz)

| <pak ||

The first part of this wizard is now complete. All information required to create a basic OpenPilot controller configuration for a

Below is & summary of the configuration and & buttan that links to a diagram ifustrating how to connect reguired hardware and the

computar by USB, and that you have a battery ready but do not connect it right now, you will be told when to in later steps of this

connected to the

= S LA

g .|-.-..-

Hext >

Stellen Sie den Quadrocopter auf eine ebene Flache und driicken dann,Calcul

ate”.

OpenPilot Sensor Calibration Procedure

The wizard neads to got infermation from the confroller to determine In which position tha vahicle = normally considered o be

level. To be able to successfully perform these measurements, you need to place the vehicle on a surface that is as flat and level as
possible. Examples of such surfaces could be a table top or the finor. Be careful to ensure that the vehicle really is level, since this
step will affect the accelerometer and gyro bias in the controller software.

To perform the calibration, please push the Calculate button and wait for the process to finish.

@ calcu|cmlltzﬂmp Indxcdumh{ash

fewt >

Carexl




Haken Sie alle Punkte an, driicken start, schlieBen den Akku an, warten auf den Regler Ton
und drticken Stop.

OpenPilot ESC Calibration Procedure

tha full thrattle range sent from the flight cantrollar,

This part of the wizard will tell you to connect the battery to your aircraft, before doing so you sbsolutely must remove the
propeliers from all motors.

The steps to perform this calibration are as follows:

1. Confirm all safety questions,

2. Press the Start button when it becomes enabled, battery not connected,
3. Connect the battery to your airfframe,

4. Wait for ESC calibration beep(s),

5. Press the Stop button,

6. Wait for ESC confirmation baep(s),

7. Disconnect battery.

[¥| 1have removed ALL peapelers from ALL motors of my vehide.
{# The vehide & NOT pawered by any external power source but LISE
{w! T confirm | have read and understood the abesve netructions in ful

BAT x ESC aar 7 esc
= = = =
[ Lot ] 001 on

Ag you have selected to use a-MultiRotor and Fast | Flashed ESCs; we need to calibrate the endpoints of these ESCs so they can see

Unbedingt darauf achten: bitte die Rotoren/Propeller entfernen fiir den nachsten Schritt.

R 2

DpenPilot Sel
- TR R AR

Output calibration

Tt is now Bime to callbrate the output levels for the danals
controfling your vehicle.

VERY IMPORTANTY
REMOVE ALL PROPELLERS FROM THE VEMICLE BEFORE
PROCEEDING!

Connect all companents according to the illustration on the

summary page, and provide power using an external power
supply such as a battery before continuing.

Depending on what vehicle you have selecied, both the motors
centrofled by ESCs and/or servos controlled directly by the
OpenPilot controller may have to be calibrated. The following

steps will guide you safely through this process.

< Bad |Ml| Cancel

-10-



Driicken Sie Start, ziehen den Schieberegler soweit bis der Motor sauber anlduft und driicken Stop.
Wlederholen Sie dlesen Schritt fiir jeden Motor.

Output calibration

In this step we will set the neutral rate for the mator highlighted in
the (llustration to the right,

Flzase pay attention to the detalls and in particular the motors.
position and ts rotation direction. Ensure the motors are spinning
in the cofrect direction 2s shiewn In the diagram. Swagp any 2
motar wires to change the direction of 3 motar.

To find the neutral rate for this motor, prass the Start button
below and slide the slider to the right until the motor just starts to
spin stable.

When done prass button again to stop.

Output value : 1053 s

| ;ildt_" text > Caa

to your DpenPilot contraller.
& reboot of the coptroller, then poveer oyciing the OpenPilot controfier board will

wrt I'I"I.;;L;If cortrol 'éiﬁuns

« fack gt o
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5.Fernsteuerungs Setup.

Ooent mrﬂ'ﬁjq

x in (RN IR, St

Congratulations!
Setup wizard is completed.

| This part of the setup procedune is now complete and you are one step away from completing the setup of your OpenPilot
controller.

To complete the setup plaase cick tha button below to dose this wizard and go directly to the Transmitter Setup Wizard,

Fe

fnput Channel Corfiguration
Hasrthorarn |
Vahicke
‘Wisicome 10 the nputs configoration wimeed,
Flesse follow the inpinuctions on the sorten and ooly move: your controls when ashed o
nuk Makp sorm you Wy (onfigured vour handware settrgs on the propes Eab and retaried your board.

“Yeu can presis back! art any tine 10 reten 50 the prewieus soreen or press 'Cancel” i guit e wzand,

Atiude | Back Pyt L'.I.I:I;I : =7

Toe Om foe (G bse %o R - e - | o
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Wahlen Sie die Knilippelbelegung Ihrer Fernsteuerung.

Folgen Sie den Anweisungen.

In den folgenden Schritten konnen Sie die Kanalbelegung und Steuerfunktionen tberprifen.
Ihr Sender wird kalibriert und die Einstellungen werden gespeichert.

{| fle Eeit Took Yiindow Help

RCInput | FightMode Switch Settigs | Seming Seitings

Pease thooes: pour franmmkier mode:
Mode: 1 Blevator and Rudder oo the l=fi; ThrotSe and Allerons on the nght
® Mode 2t Throtfie and Rudder on the: ieft; Bevator snd Alerons on the night
Mode 1 Ekevator and Alsrans on the left, Throtile and Rudder on the right

Heda 4: Thiolfe and Allerons on the left, Gevaler ard Rudder on the nght
For & Quad: Sevator m Fich, M=rom are Rolk, and Rudder = Fawy,

e O Fov om b A R oo o e

[ Ble Bt Took windon tit

. ® | RCIout | Figt Hode Switch Settings | e Settigs

Harduare

Flease corier o controfs snd oms g press Mext wihen ready
¥ your Fighitode swiich Fas only tep poaSons, knee it in either position.

Ve Bng. | Foor. | SBem | s
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[ £

I . ® | RCimst | PightMode SmichSettngs g Seftrgs

Hardware
Fieate move Al controls fo ther miamm extents on bath drections.
Prega Pt whn ey,

Vihicks

Vo, @ng o Cont D syt b s Labd 1 m Correctons | 58: CopterContil = || Disconnect

Hier kdnnen Sie die Richtung umkehren, bewegen Sie z.B. den Steuerkntppel nach hinten

und der Knlippel auf dem Display bewegt sich nach vorne, miissen Sie einen Haken setzen
um die Richtung umzukehren.

B opervict o S

| Be ot ook Window bl

|.' RCIput  Fignt Mode Sefich Settngs  Arming Setings

Therotie ¥ ol ¢ Atrh Yaww
Hardware

Pease chatk e pichors below o correct &l (he eSicks which o an nverted movenenl. Prese Maxl when resdy,

o =
Ll N T - __ EEER—
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Motoren entsperren:
Wabhlen Sie, wie Sie die Motoren freischalten wollen, z.B. Steuerkniippel Seitenruder nach links.
Timeout: nach 30 Sekunden Inaktivitéit sperren sich die Motoren selbststindig aus

Sicherheitsgriinden.
Es empfiehlt sich diesen Wert auf ca. 5-10 Sekunden zu setzen.

-
i A frame wsng fhrotte off snd: | Avways Diaimed i
Amming Bmeoub | 30 :=: m1 Al Armed
Rall Left
Arframs diesrm i done by thratfe o ' | combiraton,
. Rl Right
¥ Pitch Forward
. i
Taw Right
At
: Eisry
Abcesson L
Aceison 2
Curtput

. ﬂ -%
-

¥ wec (=18 oot | Wewt., S, Lok *'m Cormectionst | LiSE: CoperCanirel = | Diepemect
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6.Flugzustinde:

Mit einem Schaltkanal an der Fernsteuerung, hier im Beispiel ein 2 Stufen Schalter, wird per
Fernsteuerung in einen anderen Flugmodus gewechselt.

Ein Flugmodus = Flugphase ist eine weitere Konfiguration die im Flug wahlbar ist.

So kann zwischen langsamen Flugverhalten und schnellem aggressiven Verhalten im Flug gewechselt
werden. Wie sich der Quadrocopter in unterschiedlichen Flugphasen verhalt, kann in den Einstellungen
von Bank 1-3 festgelegt werden.

Stabilized 1 = normaler Flug (Bank1), langsame Reaktion, selbststabilisierend.
Stabilized 3 = Renn Einstellung (Bank 2), extreme schnelle Reaktionen programmiert.

Sobald Sie also mit dem Schalter der Fernsteuerung zwischen stabilized 1 und stabilized 3 wechseln,
andert sich das Flugverhalten.
Sie haben die Moglichkeit 3 unterschiedliche Flugzustande (Bank 1-3) zu programmieren.

Far alle Steuerfunktionen lassen sich fur stabilzed 1-6 die Reaktionen/ Einstellungen festlegen,

wie der gewlinschte Steuerkanal reagieren soll, z.B. selbstausrichtend nach einem Steuerbefehl,

oder die Richtung beibehaltend.

Ebenso sind spezielle Kunstflugeinstellungen etc. méglich, hierzu verweisen wir auf OpenPilot Foren und
Community, wo sehr viele Themen, aber auch Einstellungsvideos geposted sind.

= | BCirput | FightMode SwachSettrgs | Ammig Settings
i Fightt Mide: S Pasbors
s TS TS TR
. T et Sl | = | Bk | | hiore v |||z :
Fod, 2 Stgdred? | a e | [oma =
Inpart Avosd “Mamial for
Pos. Stabdaed? I v | |Nei - St et
P il i o - salnct “Akituda®,
- ’ 3 "WkicityContral” or
Forg, & = = i Hani i - s “CruiseContral® on a
Oiutpt fwid wing!
Pon, 6 — g - iy L p—
S valutet Medhery Conop g ko
sttuc ] ST TS
Stabdzed 1 Attade = | | Attt *  |fhodkad = | Moal .
Stasband 1 Eate | |t = ] P %
Sabilizstion Gabaipd 1 Fals = | | Rk * | Rais = Maud -
Sabkred 4 Attace = | atiihade = | hsock = Cuslotd -
Stabkred § hbie * | iithude ¥  Rmie * | CnessConi -
Sembil Stankred 6 Zate *| P =y - y || v— =
w
a Gave
Vo O tor [Gom b A | G s = o o
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Anfangertaugliches Setup Bank 1/Stabilized 1:

GLE
=,

I Eile [ Took ﬂ'mm Help
| IIIII = Hase | Advenced  Ewpert | Amhade ol
semn ekt (] | Sctogifok? (1 ScemBakd (L
| venide
Resporsiveness 5.1
¥ Lise B Con figuration Defali
Input
B [ e [ ...
1 -
Dt Atriyce SN T + -
Flnte - L
Flale yom E— | = |
Ltitude
Aer+
Skl | =
Hen Facioe L+ -
== fate Stablizanon (Tnner Loop)
Gambal Lirk Rl and Fiich Dt -
l_ L]
@) RecadBosrdDuta|| o Save
-
W ke W oy 7 Gk T st = ot S am "!' _ Eonnackorsi | i Capter Camrine Demronnect

Mit diesem hier abgebildetem Setup fliegt die Tarot 280 anndahernd gleich mit einem
reinen Einsteigerquadrocopter (Stabilized 1 Basiseinstellungen verwenden).

Attitude, Rate, Rate Yaw sind die Achsreaktionen des Quadrocopters, je harmloser diese im ,Moderate”
Bereich eingestellt werden, desto harmloser reagiert der Quadrocopter im generellen Flugverhalten.

Exponential verlangsamt / entscharft die Steuer Reaktionen um die Neutralstellung des Steuerkniippels,
je mehr Expo, desto angenehmer und harmloser reagiert der Quadrocopter bei leichten Steuerbefehlen.

Race Piloten mit Fernsteuererfahrung werden die Programmierung in den Bereich von Snappy verlegen
um einen moglichst agilen und Reaktionsschnellen Renn Quadrocopter zu erhalten.
Exponential wird hierbei programmiert nach persénlichem Geschmack.

In wie weit fir Kunstflug in den Bereich Insane vorgesto3en werden kann muss in minimalen
Abstimmungsschritten durch langsames Vortasten erfolgen und Expo Werte dazu passend
abgestimmt werden.

Bitte beachten Sie hierbei Expert Einstellungen, Rate Stabilization etc. und lesen sich ausfihrlich in den
OpenPilot Foren und Community Beitragen ein bevor Sie sich an die Einstellungen wagen.
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Race Einstellung -Beispiel:

Fernsteuerung: Schalter 2 Stufen: Bank2 / Stabilized 3

Basc bl Epeii Ailkibahe Hold
SettnomBerk ) 0] | SettngiSank 1 U1 | SetwngeBankd 01

FLa00ng weness Expd

At [ 1w s
ER 41 =
Rl v LT
Ao
| outnat
Factn: — 3| a5 =
Rz Siabilization {Inner Loog)
Link ol and Ptch Dt
| % "

@ revedEondDane Sam

Tue @  Fod | B bwe Mmam [ — O Conoectom ot e St

Technische Daten:

Produkteigenschaften:

Controller: CC3D Atom

Motoren: MT2204-1550KV

Regler: 12A BL Heli ESC

Propeller: 5x3 3 Blatt

Video TX: 5.8GHz TL300N /TL300N2
Video RX: 5.8GHz TL300K / TL300K2
Kamera: PAL Standard

BaugroRe: 280mm

Bauart: Kohlefaser Chassis
Hohe: 90.4mm

Lange :220mm/340mm
Breite: 252mm/370mm
Gewicht:130g
Akkuanschluss: XT60 Stecker
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7 .Ersatzteile:
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Canopy frame parts-

please ask your local dealer.

Fragen Sie bitte Ihren Ersatzteilehdandler nach den Kabinenhauben -Rahmen Teilen.
Diese sind in der Regel als Sonderanfrage direkt verfligbar.
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